§ T

§ 8

Matrizen

1. Definitionen - 2. Elementare Umformungen -
3. Rang einer Matrix - 4. Matrizen und lineare

Abbildungen ~ 5. Summe und Produkt von Matrizen =

6. Lineare Abbildungen in Matrizenschreibweilse -

7. Reguldre Matrizen
Gleichungssysteme

Determinanten

1. Multilinearformen - 2. Einschub uUber Permuta-
tionen - 3. Existenz und Eindeutigkelt von Deter—
minantenformen = 4. Determinante eines Endomor-
phismus - 5. Determinante einer Matrix - 6. Be-

rechnung von Determinanten - 7. CRAMERsche Regel

Eigenwerte, Eigenvektoren und charakteristisches

Polynom

Metrische, euklidische und unitare Vektorraume

1. Semibilinearformen - 2. Matrix einer Semibi~
linearform - 3. Symmetrische und HERMITEsche
Formen - 4. Euklidische und unitédre Vektorriaume -
5. Orthogonalitdt - 6. Senkrechte Teilrdume -

T. Spezielle Typen von Abbildungen und Matrizen -
8. Charakteristisches Polynom und Eigenwerte
eines éelbstadjungierten Endomorphismus -

0, Eigenwerte und Eigenvektoren von orthogonalen
oder unitdren Endomorphismen - 10. Weitere Aus-

sagen liber unitére oder orthogonale Matrizen

T3

93

113

121

§ 12 Euklidische und unitédre Vektorraume (Fortsetzung)
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