Vorwort

Auf dem Gebiet der A isi hnik hat sich in den Jahren eine
vollzogen, die dadurch gck:nnzenchnel ist, daB n:bcn der weneren Vervollkommnung der Theorie
mit der Mil ik eine lei Basis zur Realisierung von Auto-

mausx:rungsanlag:n gcschalfen wun.ie Sami( isl es in weit hﬁhercm MaBe als bisher méglich, selbst

z
Zu den aummallschen Steuerungen, deren c!Tekuvcr Emsmz in der Praxis aufgrund ihrer prinzipiellen
an das einer Gerill ik gebunden ist, gehdren
zweifellos die sog. adaptiven Systeme. Diese in ihrer Grundform Anfang der fiinfziger Jahre bekannt
gewordene Klasse automatischer Systeme kann, wie in dieser Monographie noch ausfiihrlich gezeigt
wird, als Weiterentwicklung der bisher im klassis Sinne i und
aufgcfaBl werden. Aufgrund ihrer besonderen Struktur sind sie in der Lage, sich selbsttitig an
in der Weise daB ein GiitemaB, unab-
hiingig von diesen Anderungen, stindig eingehalten wird.
Damit konnen adaptive Systeme bevorzugt fiir die Lésung von solchen Automatisierungsaufgaben
cingesetzt werden, bei denen nur unvollstindige ProzeBinformationen vorliegen.
Wiihrend sich auf dem Gebiet der Theorie der adaptiven Automatisierungssysteme in den zuriicklie-
genden Jahren eine stiirmische Entwicklung vollzogen hat, sind jedoch bisher die praktischen An-

weit hinter den Er zuruckgcblleb:n Der Gnmd fiir diese unbefnedlgende Si-
tuation ist neben dem bisherigen Fehlen einer | ik auch in dem
Zugriff des in der Praxis titigen i u den th i Grundl, zu sehen.

erschwerend wirkt hierbei zweifellos die Talsache‘ daB die Spezialliteratur weit verstreut und schwer
zugianglich ist, daﬂ es bisher keine gcschlossme Theune iiber den Entwurf von Adaphvsyslu'nen gibt

ind die g schon Entwur hiufig nur
ingenieurmiBig aufbereitet sind. Aus der Sicht des Praktikers erscheint daher eine ordnende, zusammen-
fassende D: dieser P dnngcnd ig. Wenn diese dazu beitriigt,

diesem Bediirfnis Rechnung zu tragen, erfiillt sie die ihr zugedachte Aufgabe.
ln dncscm Buch werden neben dem notwendigen Grundwissen, das zum tieferen Verstindnis der

il erl'orderhch ist, ihi Vcrl‘ahxen fiir den Emwuvaon Adapuvsyslcmen fiir
die P isi der er speziellen be-
handen dem irt i i su:hl der Emwurf von adaptiven

Unter Berii d

aspekts wird msbcsondcre auf die nchuge Emordnung der Adaption innerhalb des Gesamtgebiets
der Automatisierungstechnik eingegangen sowne eine Relhe von Randproblcmen behandelt, die fiir
eine Abgrenzung des technisch si; von Adap! eine wichtige Rolle
spielen und daher fiir den Projekti ieur von grofier sind. Hierzu ist vor allem auch
der Abschnitt iiber die Empfindlichkeit zu nennen.

Beziiglich speziellerer Details muB jedoch aufgrund des begrenzten Umfangs auf die entsprechende
Fachliteratur verwiesen werden.

Bei der Vielfalt der bekannt g A i ist es ich schwierig, die
einzelnen Verfahren so darzuslellen daB einerseits ihre Besonderheit mchl verlorengeht und anderer-
seits, im Sinne einer klaren Ei und Klassifizi das G bleibt. Trotz
der zu erwartenden Schwierigkeiten wurde dennoch der Versuch unternommen, eine weitgehend ein-
heitliche Darstellungsweise zu finden. Bei der i it der A i fahren knnn dies
natiirlich nur dadurch annihernd erreicht werden, daB ihre Beh: auf der Basi

Klassifizierung erfolgt, die von den wesentlichsten Merkmalen ausgeht. Eine Beriicksichtigung gréBerer
Feinheiten ist dabei jedoch nicht méglich. Eine andere Schwierigkeit, die dem Bemiihen nach einer



