6 Vorwort

e Signaldarstellung im Frequenzbereich (Spektrum),
®  Beschreibung dynamischer linearer Systeme mit Matrizen.

Der vorliegende Band 2 will mathematische Grundlagen fiir moderne Verfahren der
ystemanalyse vorstellen, die durch den Einsatz von Rechnern fiir Steuerungen
ktuell werden. Dabei gilt es, einen KompromiB zu schlieBen zwischen der Fiille des
toffes und einem ikonomisch vertretbaren Umfang des Bandes. Hinzu kommt, daf
eine Abgrenzung dessen, was zur Systemanalyse gehort, immer mehr verschwimmt,
da die Anwendungen der Erkenntnisse auf nichttechnische Fragestellungen stiindig
neue Probleme aufwerfen, die gelost werden miissen (und natiirlich eigene mathe-
matische Grundlagen erfordern).

Betrachtet werden mathematische Grundlagen zu folgenden Gebieten, die durch den
Einsatz von Rechnern Bedeutung bekamen :

. Beschreibung kontinuierlicher Systeme mit ZustandsgroBen, da es mit. Hilfe
dieser Groflen einfacher ist, Rechner einzusetzen und theoretische Unter-
suchungen auszubauen;

° Diskontinuierliche lineare Systeme, die durch die taktweise Arbeit der Digital-
rechner bedingt sind;

. Analyse der Stabilitiit linearer
Abschnitte verwenden kann.

Der Ve r hofft, damit die wichtigsten Gebiete erfaBt zu haben.

Zahlreiche eingestreute Ht'is])i\]\' sollen die Darlegungen veranschaulichen; dem
Leser \\ml empfohlen, sie sorgfiltig nacl h/urn-(hnvu Zun jedem Abschnitt sind
Ut ben, die das erworbene Wissen festigen und zum weiteren
sollen; Lésungen zu diesen \u(;_vnh(-n finden sich im Anhang.

r benutzt gern die Gelegenheit, den Herren Doz. Dr. J. SpoNgr, Ilmenau,
Doz. Dr. W. Preuss, Wismar, und Dr.-Ing. W. |.I‘l POLD, Dresden, fiir die griindliche
Durchsicht des \lnnuvkrml\ und \\(rIw)”l' Hinweise zu danken. GroBer Dank
gebiihrt auch den Mitarbeitern des Verlags, insbesondere der Lektorin Herca Faco,
fiir die stets gute Zusammenarbe

steme, die Erkenntni;
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