6 Vorwort

Diese Verfahren, die wegen ihrer groBen Kompliziertheit kaum mehr praktische Be-
deutung haben, konnen ggf. in der ersten Auflage nachgelesen werden. Optimale
Steuerungen, die meist nur mit nichtlinearen Gliedern zu realisieren sind, wurden auch
bei der zweiten Auflage nicht aufgenommen, die umfangreiche Theorie wiirde den Rahmen
des Buches sprengen. Der Leser wird hier auf die Spezialliteratur verwiesen.
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