Hinweise zum Studium des Buches

Dieses Lehrbuch ist in erster Linie fiir Stud an H. len und Universititen be-
stimmt, und zwar zum Gebrauch bei den Lehr ungen lyse, Kyber-
netik, Automatische Steuerung bzw. Regelungstechnik. Da am Anfang dieser Lehr-
veranstaltungen die Grundlagen der linearen ie und der Begril der

Regelungstechnik stehen, konnten die Grundbegriffe als bekannt vorausgesetzt werden.
Dadurch war eine Straffung des Inhalts mbgllch

Da erfahr i der L Systeme* vielfach aufgrund
der Fiille des Lehrstoffs der Kybernetik zu kurz kommt, aber bei Losung praktischer
Aufgaben recht wichtig ist, wurde die zweite Auflage dieses Buches durch methodische
Uberarbeitung so verindert, daB auch eine Erarbeitung des Inhalts im Selbststudium
mdglich wird. Das werden sicher auch Leser aus der Praxis begriiBen, die sich aufgrund
der Erfordernisse der Praxis iiber das Gebiet der ,Nichtlinearen Systeme* informieren
méchten.

Im Gegensatz zu der geschlossenen Theorie linearer Systeme gibt es hier keine durch-
giingig anwendbare Theorie. Fiir die Analyse nichtlinearer dynamischer Systeme kennt
man eine groBe Anzahl speziell anwendbarer Methoden, die einen begrenzten Anwen-
dungsbereich haben und oft nur Niiherungsverfahren sind. In diesem Buch werden ledig-
lich die wichti und die von ihnen behandel iziertere Analyse-
verfahren werden hier nicht betrachtet, da sic heute kaum mehr mit den Verfahren der
modernen Simulationstechnik konkumercn kénnen.

AuBer den Grundl; (Be; b ) werden b ders b 3
Linearisierungsverfahren. Wichtig ist das Verfahren der Linearisierung durch Annaherung
nichtlinearer Kennlinien durch die Tangente in der Umgebung von Arbeitspunkten
(Tangentenlinearisierung; s. Abschn. 2.2.), weil sie eine Grundlage fiir die Theorie
linearer Systeme gewiihrt.

Das Verfahren der Sckantenlmcansmmng (s. Abschn. 2.3. ) gestauet eine Abschitzung

des Verhaltens bei groBen Si; vom Ar punkt; der Gedanke wird
bei der hode der i unktion wzncrvcrl'olgt (s. Abschn 2.4.). Interessam
sind hier hoden zur der Einige

kompliziertere Verfahren, die in der ersten Auflage behandelt wurden, sind hier weg-
gelassen, da sie recht umsténdlich zu handhaben sind. Der Abschn. 2.6. bringt einige fiir
die Praxis wichtige Folgerungen.

Die Abschnitte 2.5. und 2.7. sind nur von speziellem Interesse und kénnen beim ersten
Studium iiberschlagen werden.
Analyse nichtli Systeme im Die geometrischen Analyseverfahren in
der Zustandsebene zeichnen sich durch groBe Ubersichtlichkeit aus und kénnen auch ein
vollstindiges Bild des Verhaltens in den Fallen geben, wo sie anwendbar sind. Obgleich es

im A ich einige he Ei ink gibt, sind sie auch heute
noch recht behebt sie kénnen wertvolle Vorinformationen vermitteln, die die nachfol-
genden Si; erfahren verei

Der Abschn. 3.4. kann beim ersten Studium iiberschlagen werden.



