8 Inhaltsverzeichnis

3.8 Beziehungen zwischen den Ubertragungsfunktionen linearer
SHERIOME IROERIRVEISID & ko o S T ke

3.9 Impuls- und Sprungantwort des einfachen linearen Stellungs-
reglers

Aufgaben 3

-----------------------

KAPITEL 4 Lineare Vektorriume und ihre Verwendung in
der Systemanalyse

- LNt VaRIsE e, ;L. 00 TR e
4.2 n-dimensionale euklidische Vektorriume =3 ol §
4.3 Matrixdarstellung linearer Operatoren in einem n-dimensio-
talen Imgaren Vekiorraum ', ) .5, 00 I 08 LSRG
4.4 Basiswechsel in einem n-dimensionalen euklidischen Vektor-
i TR A TR S PR S L L R A e
4.5 Darstellung des Basiswechsels in einem n-dimensionalen
cuklidischen Vektorraum durch Matrizen . . . . . . .
4.6 Eigenwerte und Eigenvektoren eines Matrix-Operators. . .
4.7 Skalare Funktionen der Vektorkomponenten . . o
4.8 Anwendung linearer Vektorriume in der Systemanalyse .

Aufgaben 4

KAPITEL 5 Aufstellung der Systemgleichungen fiir dyna-
mische Modellnetzwerke

5.1 Kanonische Form der Netzwerkgleichungen . . . . . . .
5.2 Unabhiingige Systeme von Speichern . , . . . . . . . .
3.3 Quantitiitsspeicher, iiberzihlige Speicher und Nicht-Quanti-
L - PR R A S ) e
5.4 Die Methode der Baum-Auswahl zur Aufstellung der kano-
nischen Gleichungssysteme . . . . . . . ... . . ..
5.5 Aufstellung kanonischer Differentialgleichungssysteme fiir
ein allgemeines nichtlineares Netzwerk . . . . . . . . .
3.6 Verallgemeinerte ZustandsgroBen und Gleich ungssysteme im
verallgemeinerten Zustandsraum . . . . . . . . . g
5.7 Lagrangesche Form der Gleichungen im verallgemeinerten
Zustandsraum fiir nichtlineare Netzwerke . . . . . . .

144

146

156

156
160

163
164
166
167

168
169

173

173
174

177

177

179

186

188

Inhaltsverzeichnis

5.8 Gleichungen in den QuantitiitsgroBen und in den Intensitits-
groBen fiir einfache lineare Netzwerke. . . . . . . . . .

Aufgaben 5

KAPITEL 6 Analytische Aspekte der Losung der System-
gleichung

6.1 Notwendige Bedingungen fiir eine eindeutige Losung . . |,
6.2 Singuldre Punkte und die Ljapunowsche Matrix der ersten
e e T L |
6.3 Stabilitit . |
6.4 Allgemeine Eigenschaften der Losungen von Systemen zwei-
RN e MR 05 | 3 i o) Ehetling B £ NS A o i 4 R T
6.5 Explizite Losung von autonomen linearen Gleichungs-
N DA et s el il e vad b el B
6.6 MabBstabsiinderungen in den Systemgleichungen
6.7 Grenzen fiir die Lage der Eigenwerte einer Matrix. . . . .

Aufgaben 6

nnnnnnnnnnnnnnnnnnnn

KAPITEL 7 Losung der Systemgleichungen mit Hilfe einer
Rechenanlage

7.1 Anwendung von Rechenanlagen in der Systemanalyse . .
Elypen von Rechenanlagen. . . . . ... ... .. .o
7.3 Grundziige der Losung von Systemfragen mit Hilfe eines
Digitalrechners
7.4 Losung der Gleichungen im verallgemeinerten Zustandsraum
RUREhle von Analogrechnern . . . . . . . . . .
1.5 Physikalische Realisierung idealer Operatoren . . . . . '
7.6 Beispiel: Losung der Systemgleichungen eines drehzahlregeln-
den Ward-Leonard-Systems mittels eines Analogrechners . .
7.7 MabBstabsinderungen in den Gleichungen bei Analogrechnern

Aufgaben 7

KAPITEL 8 Bestimmung der Stabilitit und der Systemant-
wort bei linearen Systemen

8.1 Algebraische Stabilititskriterien . . . . . . . . . . . .
8.2 Beziehung zwischen der Ubertragungsfunktion des Systems
und dem stationiiren Anteil der Systemantwort auf eine sinus-
IR INRaatioentdBe . . .. . e e

—_?

190

195
195

197
198

200

209
214
216

220

220
221

222

1773

-

224

233
235



