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[002]
Transformation

Fiir die Transformation des 2D- Modells in 3D wird folgende Grundlage angewandt.

Bild X.X: Zur Transformation von 2D zu 3D.
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Ergibt sich:
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Damit ist ein Kennlinienfeld grafisch darstellbar.
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Grafische Darstellung des Kennlinienfeldes
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Bild X.X: Das Kennlinienfeld fiir Rﬁ?) .

Mit den praktischen Grenzen:
1<9<10+6-v3~20,4

Und:
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