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1 Einfluss der Werte ¢ und p

1 Einfluss der Werte g und p - Eine kleine Zusammenfassung

Was bleibt zu tun? Es muss noch geklirt werden, welchen Einfluss die Werte p und ¢, die bis jetzt
als 1 angenommen wurden, auf einige vorliegende, berechnete Werte haben. So wird das Potential
erweitert von:

U (cp,n) =€ (y—cp,—n)
Auf:

¥ (cn,n,p,q) = q’ﬁQ ce” 9 . (Inp+Ing+v—ge, —n)

Die charakteristischen Werte:

Nullstellen:
Inp+Ing+~v—n
0Cn =
q
Schnittpunkt y- Achse:
Inp+Ing+~v—n
Cp =
Y qrb+2
Minimum: | |
— 1
P < np+ng+~vy—n-+ - np+2 . e—(]anrln q+'yn+1))
q q
Wendestelle:
| 1 — 2 2
Pu < np+ng+y-—n+ - nﬁ2 . e(lnp+1nq+vn+2))
q q
Fldchenintegral:

(o ole cle olie o]

/ ////zdtdcld02d63 de, = —— e (lnp+lnq+'y—n—1)

0, 03 02 01

Folgendes Integral:

[ ele ole olNe o]

// ////ZdtdeCQdC3 dendpy1 = n+4 ‘(Inp+Ing+~vy—n—-2)

On+1 0, 03 02 0y

Die notwendige Zentrierung erfolgt durch:

D _lnptlngty—nitl
q

V(c,n,p,q) = 2 e - (Inp+Ing+vy—qc, —n)+e

+lmp—qu-i—w—n—&-1
q

Die anfinglich umfangreiche Berechnungsgrundlage ergibt nach der Vereinfachung eine iiberra-
schend einfache Losung:

Cp =c¢C

V(en,q)=q " e (1 —e7 - (ge+ 1))
Bemerkenswert ist das Wegfallen des Wertes p. Das ist moglich tiber drei Fille:

e p = 1 : Fiir diesen Fall der Konstantierung des Wertes p ist p zwar noch vorhanden, erscheint
jedoch formal nicht in der Berechnungsgrundlage. Der an p angekoppelte Term bleibt unver-
dndert erhalten.

e p = 0 : Fiir diesen Fall der Konstantierung des Wertes p ist p samt angeschlossenem Term
vollig aus der Berechnungsgrundlage eliminiert.

e p = —1 : Fiir diesen Fall der Konstantierung des Wertes p ist p noch vorhanden, erscheint
jedoch formal nicht in der Berechnungsgrundlage. Der an p angekoppelte Term bleibt unver-
dndert, jedoch negativiert erhalten.
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1 Einfluss der Werte ¢ und p

Die Taylor- Entwicklung des zentrierten Rumpfpotentials wird durchgefiihrt:

W (e,n,q) = g~ eI (1= e (ge + 1))

=
Vo (c,q) =1—e % (qc+1)
=
I 1 s 1 - 1 5, 1 6 1 7 1 8
v == - = = - = — - — —_—
0(e,9) = 5 (a0)” = 3(40)" + £ (9¢)" — 55 (9¢)” + 7 (@0)” — 75 (9€)" + = (g€)™ +
Damit steht das Ersatzsystem des Feder- Masse- Schwingers fest:
. —(n+3) | ,n—y—1 1 2 —(n+1) | ;n—y—1 ¢
P (e,n,q) =q e 5 (ge) =4 R
- 0
5" (eng) =g T e
=
wy = \/q*(nJFl) .en—v—1
=

3 _f(n)_ _ n__ [ — 5 7 f(n) - 1.1
fo(n)_f(())(O) —\/(q tel) —(q 161) - fo—m— q e

Fiir die Bewegungsdifferentialgleichung gilt somit:
' +wie=0

Konsequenz der Bewegungsdifferentialgleichung ist es, dass samtliche Erkenntnisse der Eigenfre-
quenzen und der Konsequenzen fiir n weiterhin giiltig sind, der Wert ¢ lediglich die Grundfrequenz
wo des Systems @ndert.

Bleibt die Anharmonizitit zu iiberpriifen:

o 1 1 1 1 1 1
x_+10_to1 Lo Lys 1 sa4 L 65, 1 76
¢TI T UC T QUC TRl G aC T e g d e

=

s n+1,.n
_ nq" e
() =Y (-1
n=0 .
: —
e*(c;q) = qe™ 1"
=

Die Teilanharmonizitéiten:
)_(n = 1 -q
n!

Die Quantelung von 7 soll wieder gefunden werden:

- 1
n:exzeqclnqzi_eqc
q

1
c=—-In(gn
. (qn)

Bleibt die Untersuchung der Potentialstufenentwicklung, damit die Festlegungen der Eigenfrequen-
zen giiltig werden. Die Potentialstufen, an der die Eigenfrequenzen liegen:

Vo (c,q) =1—e % (gc+1)

Wo (n,q) =1 —e” ™ (In (gn) + 1)
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In(gn) +1
W(J(”aQ):l_%
qn

lim Pg(n,q) =1

n— 00

Die Differenz der Potentialstufen:

lnmifl)n +1
n—l\IIO (na Q) :n\IIO (Tl) 7”—1\110 (’Il) = 4

—1)p(n—-1)

gn—1)n

lim , 1¥g(n,q) =0

n—-—+00

Die Untersuchung der maximalen Energie des Potentiales:

U(en,q)=q "m0 (1—e79 (qe+ 1))

=

Byax (n,q) = q~ ™ en 7171 = = L By (n)

: —
o EMax (na Q) — 61 " EMax (n)
E X s = — Nel — —_ = —

s (1, 4) = 0 0, 1 °° q g

=
E7( ) _ EMax (na Q) _ 7161 _ é _ EMax
M B (n—1,q) ¢  q
KTRX 2¢
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